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PROGRAMA
Aula | Data Assuntos a serem abordados
01 | 01/03 | Apresentacdo dos professores.

Conceitos bésicos:
Ente. Atributo. Dado. Informacéo. Sistemas. Modelos. Coleta de dados. Sistemas de
Informacbes Geograficas. Sistemas de referéncia de coordenadas. A forma da Terra.
Introducéo das atividades complementares:
1. Trabalhos Praticos. 2. Visita Técnica: 24/04 Valinhos.

02 | 08/03 | Conceitos de Geodesia, superficies de referéncia, aspectos historicos: fase esférica,
elipsoidal, geoidal. Campos gravitacional e de gravidade, modelos do geopotencial.

03 | 15/03 | Sistema geodésico, conceito tradicional, principais elipsoéides de referéncia (WGS-84,
ITRF). Sistemas de referéncia celeste e terrestre: conceito, definicdo e
materializacdo. Observacbes GNSS, DORIS, laser, VLBI e suas finalidades.

04 | 22/03 | Sistema Corrego Alegre, SAD-69, SIRGAS 2000,4. Redes IGS, SIRGAS, RBMC.
Projecdo UTM. Plano topografico local.

05 | 29/03 | Sistema altimétrico: altitude geodésica, ortométrica (marégrafos - nivel médio do mar),
cientifica.

06 05/04 | Sistema GPS: histoérico, conceitos, caracteristicas, dados observados. Erros do
sistema.

07 | 12/04 | Técnicas de Posicionamento. A utilizagdo préatica de GPS.

08 [ 19/04 | AVL — Sistemas de Monitoramento de bens e veiculos

09 [ 26/04 | Visdo Geral de Sistemas Inteligentes de Transporte

10 | 03/05 | Sensoriamento remoto orbital: Fundamentacao Tedrica: conceituagéo bésica,
funcionamento geral, energia eletromagnética, espectro eletromagnético, janelas
atmosféricas e interagdes com a atmosfera. Conceitos radiométricos bésicos e
comportamento espectral de alvos.

11 | 10/05 | Processamento de imagens: Etapas do processamento digital, Pré-processamento,
Correcdo geométrica e registro, Correcao radiométrica e Classificacdo em imagens
de satélite (nogoes)..

12 | 17/05 | Modelo Digital do Terreno (DTM)

13 [ 24/05 | Prova (180 min)




Atividades:
1. Visitas Técnicas

A visita técnica no dia 24/04 para Valinhos tem o objetivo de ilustrar os conceitos relativos aos
sistemas de referéncia, vistos em sala de aula. Devera ser elaborado um relatério a ser
entregue no dia 10/05.

2. Lista de Exercicios

A lista de exercicios, visando fixar o conteido das aulas 1 a 7, devera ser entregue no dia 24/05.

Sistema de Avaliacao

O conceito mimino para aprovacao sera B. O aluno que nao atingir este conceito nao podera dar
sequéncia ao programa.
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