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S(0) =3

5) s(t) :%sen(Z -1) —ﬁ% sen(t)
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6) S,(0)=3 ”2f i sincZET fj
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7)
a)
Y (o) =S(-w);
b)
De fato, z(-t) =s(-t)+ y(-t) =s(t) + y(t) = z(t) e, portanto, a funcédo
z(t) é par, de modo que sua transformada Z(w) também é par;
c)
Z(w)=S(w)+Y(w)=2-S(w), pois a fungdo S(w) é par;
d)

As funcgoes sdo:

s(t)=cos(2 -z t)+ ] -sen(2- z-t)
y(t)=cos(2 -z t) —j-sen(2 -z t)
z(t)=2-cos(2- =-t)
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com as respectivas transformadas

S(w)=2- - 6 (-2 -7)

Y (w)=2- 7 -6(w+2- 1)

Z(w)=2-7 ~(5 (-2 -7)+6(w+2- 72))
Com estas expressdes os graficos podem ser construidos. No caso de funcgdes
de valor complexo deve ser feito um gréfico para a parte real e outro para a

parte imaginaria (ou modulo e defasagem).

8) FILt-T)+1(t+T)]=

2cos(wT) 12725 (0)
jw

9)
a) Como G(w) éreal e par,osinal g(t) também seréa real e par.
b) Pelo item anterior, a g(t) € real e par e, portanto, tem parte imaginaria nula.
o [, oltht=]" gt)e’™ dt=G(@)|,,=1
10)
a)
3
(t):z{E cos(2 -k t)}
L K
b)
3
s, (t)= Z[E-cos(lo-k t)}
L K
1312
sz(a)):g.zTn [6 (@ —10k)+6 (@ +10k)]
k=1
c)
s,(t)= %-cos(lo-t)
11)
a)

jo+a
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b)
A
y(t)=—,VteR.
a

Nota : Este item pode ser resolvido por inspe¢do, notando que A/a ¢é solucéo
permanente da equacdo diferencial.

c)
y(t) _A (1 sgnt —e™™ 1(t)j , VteR.
al2

O grafico desta funcdo, para A=4 e a =2 esta indicado na figura abaixo.

y(t) 0 /

!

12)
a) y(t)=e™ .1(t)

b) Y(w):zﬁhf(w—sw )+ (0+30,)]

Y(a)) A
A/2
A i i /.\ —
- 3an 0 3an 0]

Nota: Este item também pode ser feito por convolucdo. Experimente!

13) Demonstracao

14) Demonstracao

15) Demonstracao
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16)

ellcos(10t)

1
1+ (@ +10)°

+

1+ (@ -10)?

ecos(10t) «  F(w)

f(t)

2 , . ~ - s
e " “* como h(t) ¢ diferente de zeros para t<0, entdo, o sistema é

1
a

_1
2

17) h(t)

lizavel fisicamente.

, ndo é rea

I, portanto

ndo causa

18) Demonstracao
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20)
a) y(0) =(e"* —e?)1()
b) y(t) =%(1—e‘2t)-1(t)
21)
a) h(t)=——
-t
b) yt) =+ T@dr
Tit-1
¢) y(t) = sen(m,t)
22)
_sen(a-t)
a) y()= ﬂt
_ sen(o, -t)
b) y(t)——7Zt

c) No caso b)

23) w, = 2 radls

24)

a) Esboco de x,(t) para T, <. Figura l.e.

Wy

Esbocgo de x,(t) para T, > . Figura 1.i.
,

M

b) xs(w)zTiix(w_kws)

s k=—o

Esboco de X (w) para T, <——: Figura L.f.
w

M

Esboco de X, (w) para T, > ——: Figura L.

Wy,
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Figura 1. Amostragem ideal (H. P. Hsu, Signals and systems, p. 279, McGraw-Hill, 1995).

25) Demonstracao

26) Demonstracao

27) L
Y/4
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